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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania techniczne dotyczgce wykonania i odbioru robét
dotyczacych niskopradowych przy realizacji zadania ,Dostosowanie toalet w budynku K Politechniki

Rzeszowskiej dla oséb z niepetnosprawnosciami” oraz
-Remont pomieszczenia nr 01 w budynku L-27 Politechniki Rzeszowskiej

sieci komputerowa,

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przy przetargach oraz przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie i odbior robot
zgodnych z pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z ustawg z dnia 21 lipca 2000 r. Prawo telekomunikacyjne
ze zmianami wprowadzonymi w Dz. U. Nr 73, poz. 852, z 2001. Nr 122, poz.1321 i Nr 154, poz.1800 i 1802 z
2002r. Nr 25, poz.253, Nr 74, poz.676, Nr 166, poz.1360 z 2003r. Nr 50, poz.424, Nr 113, poz.1070, Nr 130,
poz.1188 z 2003r.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja,
poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego zgodnie z zapisami ustawy Prawo budowlane.

Wszystkie instalacje powinny by¢ wykonane zgodnie z nastepujgcym rozporzadzeniem:

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 13 lutego 2003 r. zmieniajgce rozporzgdzenie w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie,

- Rozporzadzenie MSWIA z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw
i innych obiektéw budowlanych i terenéw.

- Rozporzadzenie MSWIA z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod
wzgledem ochrony przeciwpozarowej,

- PN-E-08350-14:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Projektowanie, zaktadanie, odbidr,
eksploatacja i konserwacja instalaciji.

1.6. Nazwy i kody robot

grupy robot
32500000-8 Urzadzenia i artykuty telekomunikacyjne
45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych lub ich
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czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodne;j
klasy robét
32520000-4 Sprzet i kable telekomunikacyjne
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggoéw, linii  komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyrownywanie terenu

kategoria robét
32551500-5 Kable telefoniczne
32551400-4 Siec telefoniczna
45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowe;j
45314300-4 Ktadzenie kabli
45314000-1 Instalowanie sprzetu telekomunikacyjnego
45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych i anten
45312100-8 Instalowanie pozarowych systeméw alarmowych

45312200-9 Instalowanie alarmoéw wlamaniowych

2. MATERIALY

Zaprojektowana rozbudowa sieci zintegrowanej telefoniczno — komputerowej typu STP kategorii 6 winna by¢
wykonana w oparciu o materiaty spetniajgce wymagania techniczne i eksploatacyjne dla urzadzen, linii i sieci
telekomunikacyjnych zawartych w normach:

- PN-EN 50173-1:2004 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Czes$¢ 1,
wymagania ogdlne.

- dlaklasy E ISO/IEC 11801 : 2002 — Information technology — Generic Cabling for Customer Premises

- TIA/EIA -568-B.2-1- Transmission Performance Specifications for 4-Pair 100 W Category 6 Cabling

- EN50173: 2002 Information Technology — Generic cabling Systems
Urzgdzenia alarmowe wraz z osprzetem instalacyjnym winny spetniaé nastepujgce zestawy norm:

- PN-93/E - 08390.14 Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasady stosowania

- PN-93/E - 08390 Arkusze 22,23,24,25,26 Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe.
Wymagania i badania czujek.

- PN-EN 50130-4:2002 — Systemy alarmowe. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobow.

- PN-EN 50131-1:2002 — Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania . Wymagania ogdlne.

- PN-EN 50131-6:2002 — Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wtamania . Zasilacze.

- PN-EN 50133-1:2002 — Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu dotyczace bezpieczenstwa.
wymagania systemowe.

- PN-IEC 839-2-7:1996— Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
pasywnych czujek sttuczenia szyby.

- PN-75/T-04400- Elementy stykowe urzgdzen elektronicznych. Kontaktrony.

Urzadzenia dla sygnalizacji alarmowania pozarowego wraz z osprzetem instalacyjnym winny spetiaé
nastepujgce zestawy norm:

- PN-EN 54-1:1998. Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 1 wprowadzenie
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- PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 3 Pozarowe urzadzenia alarmowe —
Sygnalizatory akustyczne.

UWAGA: Podane w STWIORB i odpowiadajgcym jej projekcie wykonawczym materialy
i urzadzenia, sg podane jako przykladowe i przyjete stosownie do potrzeb obliczen

specjalistycznych oraz okreslenia standardéw funkcjonalnych i eksploatacyjnych obiektu.

3. SPRZET

Przy wykonywaniu montazu urzadzen oraz instalacji nalezy uzywac sprzetu zgodnego z technologig
wykonywania robot okreslong przez producenta lub dostawce urzadzen.

4. TRANSPORT

Transportu urzadzen oraz elementdw instalacji nalezy dokonaé¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi przez
producenta lub dostawce urzadzen.

strona 5



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Siec telefoniczno-komputerowa

W MODERNIZACJI POMIESZCZENIA K2i K5 zaprojektowana zostata sie¢ strukturalna w maksymalinie otwarty
i elastyczny sposodb, zgodnie z miedzynarodowymi normami i tendencjami swiatowymi. Tak zaprojektowana
sie¢, pozwala na dotgczenie do niej dowolnych elementéw aktywnych sieci, a takze zapewnia mozliwos¢
zastosowania do pracy dowolnego oprogramowania sieciowego.

Okablowanie zostato zaprojektowane w oparciu o jednolity system elementéw pasywnych, posiadajgcy
kompletne rozwigzania techniczne. Wszystkie elementy uzyte w okablowaniu muszg by¢ jednej firmy. Firma,
ktéra bedzie wykonywata instalacje sieci strukturalnej musi by¢ Certyfikowanym Instalatorem tej firmy.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zainstalowane w obiekcie okablowanie powinno by¢ sprawdzone przy odbiorze.

Wykonawca jest obowigzany przedstawi¢ organowi kontrolujgcemu (komisji odbioru) dokumenty
potwierdzajgce, ze zastosowane materiaty, takie jak kable, gniazda, wtyki, przetgcznice reczne, maja aktualne
Swiadectwa homologacji i poda¢ ich numery wg rejestru. Na wykonawcy cigzy obowigzek sprawdzenia, czy
instalowane kable miedziane nie sg zatamywane, zgniecione albo w inny sposdb odksztatcone lub uszkodzone.

Wykonawca powinien posiada¢ autoryzacje producenta systemu okablowania strukturalnego do wykonywania
i konserwacji tego systemu.

Wykonawca powinien udzieli¢ minimum 20-letniej gwarancji producenta na wszystkie instalacje dotyczace
okablowania strukturalnego wykonane w ramach niniejszego zaméwienia.

7. PRZEDMIAR ROBOT

Podstawg wykonania przedmiaru robot sg Katalogi Naktadow Rzeczowych KNNR 5, KNR 5-06, KNR 5-08, KNR
4 — 03, KNR 7-08, KNR 5-05, KNR 5-01.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru technicznego wykonanych prac dokonuje komisja, w sktad ktérej wchodzg przedstawiciele: inwestora,
projektanta, nadzoru ze strony firmy patronujgcej dostawe sprzetu oraz specjalisci zatrudnieni do wykonywania
pomiarow.

Od strony formalnej nalezy sprawdzi¢, czy projektant, wykonawca oraz inspektor nadzoru inwestorskiego
posiadajg uprawnienia budowlane zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra tgcznosci z dnia 18 czerwca 2001 r.,
w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie telekomunikacyjnym z pézniejszymi zmianami.

Dokumentacja powykonawcza i pomiary muszg odzwierciedla¢ stan istniejgcy po wykonaniu robét.

Firma instalujgca zaprojektowane w niniejszym opracowaniu systemy bezpieczenstwa powinna posiadaé
koncesje na prowadzenie ustug w zakresie ochrony oséb i mienia.

Dokumentacja musi zawieracC certyfikaty dotyczgce zastosowanych materiatéw, urzadzen i osprzetu oraz
protokoty wykonania badan i pomiaréw.

Dla sieci teleinformatycznej wszelkie pomiary muszg by¢ wykonane zgodnie z normami: klasg
E ISO/IEC11801:2002 oraz TIA/EIA-568B.2-1.

Weryfikacja systemu okablowania powinna odby¢ sie na podstawie raportéw z przeprowadzonych pomiaréw
wedtug normy ISO/IEC lub EN 50173 z wytycznymi klasy E. Zastosowany przyrzad pomiarowy powinien mie¢
okreslony poziom doktadnosci — Level lll.

Pomiary winny by¢ dwustronne i przeprowadzone w trybie automatycznym. Pomiary dynamiczne wykonac
zgodnie z zaleceniami opisanymi w normach ISO 11801 i EN 50173 testerem np.: FLUKE serii 4000,
Lantek 6,7 itp.

Wyniki pomiaréw dynamicznych wykonane miernikiem okablowania nalezy zamiesci¢ w formie elektronicznej
oraz 100 % w wydruku papierowym w dokumentacji powykonawcze;j.

Przewidziane do uzupetnienia przez wykonujgcego pomiar rubryki na wydrukach nalezy bezwzglednie wypetni¢
danymi o obiekcie i pomiarach. Dokumentacja powykonawcza winna by¢ w wersji papierowe;j i
elektroniczne;j.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci bedzie cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa dla
danej pozycji kosztorysowe;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie.

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 13 lutego 2003 r. zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie.

Rozporzgdzenie MSWIA z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow
i innych obiektéw budowlanych i terenéw.

Rozporzgdzenie MSWIA z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod
wzgledem ochrony przeciwpozarowej.

PN-E-08350-14:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Projektowanie, zakladanie, odbior,
eksploatacja i konserwacja instalaciji.

PN-EN 50173-1:2004 Techniki informatyczne. Systemy okablowania strukturalnego, Czes$¢ 1,
wymagania ogolne.

Dla klasy E ISO/IEC 11801 : 2002 — Information technology — Generic Cabling for Customer
Premises.

TIA/EIA -568-B.2-1- Transmission Performance Specifications for 4-Pair 100 W Category 6 Cabling.
EN 50173: 2002 Informatoin Technology — Generic cabling Systems.

PN-93/E — 08390.14 Systemy alarmowe. Wymagania ogoélne. Zasady stosowania.

PN-93/E — 08390 Arkusze 22,23,24,25,26 Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe.
Wymagania i badania czujek.

PN-EN 50130-4:2002 — Systemy alarmowe. Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy
wyrobow.

PN-EN 50131-1:2002 — Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wtamania. Wymagania ogdine.
PN-EN 50131-6:2002 — Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania. Zasilacze.

PN-EN 50133-1:2002 — Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu dotyczgce bezpieczenstwa.
wymagania systemowe.

PN-IEC 839-2-7:1996— Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
pasywnych czujek stluczenia szyby.

PN-75/T-04400 Elementy stykowe urzadzen elektronicznych. Kontaktrony.

PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 1 wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 2 Centrale sygnalizacji pozarowej

PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 3 Pozarowe urzgdzenia alarmowe —
Sygnalizatory akustyczne.

EN 50132-1 Wymagania systemowe.

PN-EN 50132-2-1:2002 Kamery telewizji czarno- biate;j.

PN-EN 50132-4-1: Monitory czarno biate.

PN-EN 50132-7: 2002 Wytyczne stosowania.

ZN-96/TP S.A. - 004 pt. Telekomunikacyjne linie kablowe. Zblizenia i skrzyzowania z innymi
urzadzeniami uzbrojenia terenowego. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-011 pt. ,Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogdlne wymagania techniczne”,
ZN-96/TP S.A.-012 pt. ,Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja kablowa pierwotna.
Wymagania i badania”,

ZN-96/TP S.A.-023 pt. ,Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Studnie kablowe. Wymagania
i badania”,
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- w zakresie czynnosci geodezyjnych - zgodnie z rozporzadzeniem M.G.P.i B. z dn.21.02.95r.
w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych
obowigzujgcych w budownictwie (Dz. U. Nr 25, poz.133).
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